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Cahier des charges et
experience

0 Expérience de mécanique des failles

0 Instruments :
0 2 jauges de contraintes (mesures de forces appliquées)
0 2 actionneurs ( pilotage moteurs)
0 1 cameéra (mesure de propagation)

0 1 laser (mesure de déplacement)
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obtenir vitesse V  Vitesse actuelle mm/s
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Exemples de diagramme
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Pour conclure

Lisibilité du programme / gain de temps



