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La fabrication additive dans tous ses etats |
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Fabrication additive : Electron Beam Melting
e machine ARCAM A1 EBM

e alliages de fitane, nouveaux matériaux (Cu, Al, ...)
e caractérisation in-situ

Initial chamber

Max. manufactural size 200 x 200 x 180 mm
60 kg of powder
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Mini chamber

Mini rake
s

Max. manufactural size 70 x 70 x 180 mm
6 kg of powder




Process de controle

Cathode

Electron
beam

Near
infrared
camera

Powder
hooper

Rake

Manufactured

part " Start plate
I

AElEiy PC Caméra

ApplicationenC < Application en Labview

arte n arte
Entrées/ 4 Entrées/

.
O - ortie




Le programme Labview

La fabrication additive dans tous ses états !
- Utilisation carte entrées / sorties TOR non NI.
- structure événementielle,

- machine a états,

- 2 boucles producteur / consommateur pour la
gestion de l'acquisition des images et leur
sauvegarde,




Algorithme général
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Entrées / sorties TOR
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Structure evénementielle

Temps Attente de notification Evénement
d'aftente d'un événement

[ 0] Timeout My = [[1] "stop": Value Change v
Source Source
Type Typ
Time Tim
CtlRef stop
OldVal [=rer
MNewVal LFFLl




Mthine (‘J éi’Cﬂ'S Ja[ “initialisation”, Default b
v
[eattente pulse 7
Initialisation
Lecture enfrée TOR
Définition de type Cameéra
= énumération = b4 Variableslocales |
/ initialisation é 'é
attente pulse
photo auto [l _
sauvegarde photo
photo manu
choix attribut caméra TS 3

valide valeur attribut caméra
images en continu

blocage snap et grab ~ c ey
: Arrét acquisition

Libération Caméra

fin




Connexion Cameéra avec NI MAX

23 Baumer VCXU-123M “cam1” - Measurement & Automation Explorer

-~ 0O X

Fichier Edition Affichage Outils Aide
kL Save Imag Masquer 'aid
@ Save Image » © Masquer l'aide

& Systeme b Enregistrer ]’ Restaurer | 1D Snap B Grab A
A [3Précedent o JEPN

v @ Périphéniques et
ASRL3:INSTR "COM

NI-IMAQdx

@ Integrated Webcam

*% Baumer VCXU-123M
4 Périphériques réseau Basics
What do you want to
L
. =
L

3 = " A
« Baumer VCXU-123M "cam1" - Measurement & Automation Explorer

Edition Affichage Outils Aide

H ¥ Actualiser 1> Snap P Grab 7 Histogram “g Save Image

phénques et interfaces

ASRL3:INSTR “COM

G Integrated Webcam “cam0 s

O ir tegrated e ry 3 Parame‘rts

*& Baumer VCXU-123M “cam1

Pénphénques réseau
Nom cam1

Baumer

BR Systémes déportés -
Fourn

Modéle XU-123M
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Acquisition et sauvegarde d'images
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La totale !
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La totale !
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Etape d’'attente de I'impulsion
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Acquisition et sauvegarde d'images
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Projet &> Application

E detect_TTL.lvproj - Project Explorer
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