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Contexte

e These sur I'éolien flottant

* Essais a échelle réduite en bassin et en soufflerie




Contexte

* Un cRIO remplace une éolienne
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Bassin d’essais de Brest




Bassin d’essais de Brest

e Bassin d’essais de I'lfremer Brest
e Essais Hydrodynamique

* Mesures:
* Houle
* Efforts
* position




weaner Utilisations précédentes: valise
~=a| d'acquisition
e Vois de tension et vois de jauges a 100Hz

* Déclenchement de trigger et concaténation différentes
mesures

e ParJ. Ohana
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Utilisations précédentes: valise
d’acquisition
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Utilisations précédentes: valise
d’acquisition




Essais bassin: Software in the Loop

* |nteraction flotteur — éolienne:

* Maquette & propulseurs

Computation

Scaling

Wave tank test
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Essais bassin: Software in the Loop

Host Computer

E Arduino(real time)
. Graphical User Interface
: Cump_utatlun parameters . Setpoint recieving e
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Essais soufflerie: Hardware in the Loop

e Soufflerie S620 « Béton » ENSMA -Poitiers

chambre e anoguBialon

Soufflerie Béton * coude

12



Essais soufflerie: Hardware in the Loop

* Hardware in the Loop: Etude de I'aérodynamique d’une
éolienne flottante

Instrumentation
* Pilotage vérins électriques
* Mesures de jauges de déformation

Mesure d’encodeurs

=—

I Pitch rotation

----
- i

= {
_____

IIIII

Surge translation

Pitch
sub-assembly

Surge
sub-assembly
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Essais soufflerie: Hardware in the Loop

* 2 cRIO en tandem dans un seul projet

e Utilisation de variables globales
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Essais soufflerie: Hardware in the Loop

* Architecture
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Essais soufflerie: Hardware in the Loop

* Architecture
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Conclusions

e Solution versatile
* Regroupe mesure et pilotage d’actionneurs

* Taches paralleles a différentes fréquences
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