Monitoring et pilotage d’équipements
de gestion de ’énergie électrique
en Modbus TCP
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Interfaces pour armoire électrique SE Smartlink
T

jstri putio”

qal UNits *
= Ethernet 1

- PS 1

24 VVdc

€ compact NS160 circuit breaker
Bl rodbus a Modular interface: Acti® Smartlink IP
B sthemet network €) Modular interface: Actid Smartlink MB
B 24 vic Power supply 0 24 Vidc Power supply
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Contexte enseignement => maquettes pour TP
o

IJUTITA

Université Grenoble Alpes 3



Composants a monitorer/piloter rangée 1
T

1 disjoncteur standard
avec auxiliaire de
manoeuvre/réarmement
(motorisation)

1 disjoncteur standard
avec auxiliaires de
signalisation d’état

TDK-Lambda
DRL30-24-1
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Composants a monitorer/piloter rangée 2
I

1 contacteur standard 1 centrale de mesure
avec adaptateur Ti24 U, I P W sur Modbus R5485

:
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1 simulateur 2E-1S
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L’interface Smartlink RS485 Modbus Esclave A9xMSB11

ConnecteurTi24

11 canaux d'entrée/sortie
Protégé en entrée contre les
inversions de tension

Protégé en sortie par limitation du

Connecteur Port série
RS485 Modbus (Esclave)

® Pin1 : D1 Modbus

® Pin2 : DO Modbus

= Pin3:blindage

(;O;riﬁ?t: oV Connecteur ® Pin4 : commun/0V
= Pin2:11 Entrée 1 d'alimentation 24V CC
m Pin3:12 Entrée 2 Protégé contre les inversions de
m Pind : Sortie Q tension
m Pin5:+24V CC = Pin1:0V
= Pin2:+24V CC

Acquisition

Pilotage

Comptage pondéré

Horodatage

2
PRt ()
= —L L1 C SR
. 5 » m‘d L
’ '
3 4
1 2

Signalisation

m Signalisation du fonctionnement
de la communication et de I'état de
Acti9 Smartlink Modbus Slave

Roues codeuses
m Définition de I'adresse
dans le réseau Modbus

IJUTITA

Université Grenoble Alpes 6



L’interface Smartlink Ethernet A9XMZAo08

Fonction email

Compatible avec: e

m Gmail \“'@
I

ConnecteurTi24 ® Yahoo

7 canaux d'entrée/sortie .. )

Protégés en entrée contre les

inversions de tension cfor_me':teu_r Connecteur Ethernet Serveur Web
Protégés en sortie par limitation du d'alimentation 24V CC 100 Base T - RJ45 Modbus TCP :
courant —===,  Protégé contre les inversions de —_ .
® Pint:0V tension = Serveur

® Pin2: 11 Entrée 1 ® Pin1:0V » Passerelle
® Pin3:12 Entrée 2 B Pin2:+24V CC

®m Pind : Sortie Q
m Pin5:+24V CC

a = - .,

p— : - - - com 8
bh - 3 4 :
. z
e

Signalisation
m Signalisation du fonctionnement

- de la communication et de |'état de
Connecteur Analogique Acti9 Smartlink Ethernet

2 points d'entrée paramétrables
s0it 0-10V soit 4-20 mA

o PR Connecteur Port série
®m Pinl:0V .
oo , RS485 Modbus (Maitre)
®m Pin2: Al1 Entrée 1 .
. . ® Pin1:D1 Modbus —_
m Pin3: Al2 Entrée 2 = Pin2 - DO Modb
®m Pind:+24V CC ne- ocbus

® Pin3 :blindage
® Pin4 : commun/0V
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I’THM Labview
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Vidéo Démonstration
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Programmes_Com/video720.mp4

Modbus TCP dans Labview
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Closewvi
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Write Single

Helding ...
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Write Single
Coil.vi

Property Mode

Hedbuz-H

%

Write Multiple

Helding

Hodbus-H

2,
L |

Write Multiple

Coilswi

)
&

Hedbuz-H

Read Input
Registers.vi

Hedbuz-H
=

P

Write and Read
Multiple ...

Hedbuz-H
v
Mask Write
Holding ...

Litilities

IJUTITA

Université Grenoble Alpes

10



Diagramme : « Enveloppe » Maitre Modbus TCP

@IP Srnartlink passerelle

s - error out
H;:w Hod by
u ; [ =l =1
[New TCP Master ]| =
— P Y——
/4
Créer Fermer
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Diagramme : Les échanges cycliques par sous-VI
I

Inverser |'état Inverser |'état 2 Inverser 'état 3 Inverser |'état 4

________________________________________________________________ _______________________________________________________________ ________________________________________________________________

1Kl

Sélection Canal Smartlink Sélection Canal Smartlink 2 Sélection Canal Smartlink 3 Sélection Canal Smartlink 4
iz iz iz iz
T e T T 1D Modbus Esclave
3 3 L de la PM3235
ID Modbus ID Modbus (Passerellgz233) 2 1D Modbus (Passerellg=233) 3 ID Modbus (Passerellg=233) 4
2z iz iz 2z
[I]:] B [I]:] [I]:]
SHART| SHART THART | SHART| T [=
[ chniaL [ cmiaL 1amaL [ cania —( e :l
II-lZ_- II-lZ;Q II-LZ;Q II-lZ_-Q 9?_&5WH .
Etat Sortie Etat Sortie 2 Etat Sortie 3 Etat Sortie 4
o] A B 0 (o
TF TF TF
Entrée 1 Entrée 3 Entrée 5
o] /| ] @ (o
TF TF TF
Entrée 2 Entrée 4 Entrée &
:‘Q o P Tension
TF TF rrd !7.2.5'
Wl
stop
e @ ..........
LrLd

Sous-VI « 1 canal Smartlink » Sous-VI « PM3255 »
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Diagramme : Sous-VI « 1 canal Smartlink »
- TT——

Sélection Canal Smartlinks

+

Unit identifier (x1)

Lecture des 2 entrées et de la sortie (registres non

|Relecture de la sortie |

jI;Z? %.juste.r'r.lent 7 E::rgﬁz?dylglﬁa:ilgz Eaz;;wztlil:rglieiisfegm Bascule de |a sortie si demande avec Write Holding Regsiter
Modbus Master in Llfnegréf!.jgntq:ﬂq.bus Sﬁesfn-ral‘iltims que Read Input Registers ne marche que Modbus Master ocut
et G T
|Lns:!ﬂ] R ':'ggiw'_ Lns:ﬂ
error in (no error) error out
register values 2 ==

Régler
I'identifiant
Modbus
esclave
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Inverser |'état

Comportement mécanique
= remise 3 0 par la lecture

register values

Entrée 1

Q@
Lrrl
Entrée 2

Q

Lrel

Lire

Ecrire

m mﬁl ....... o

Etat Sortie

Lrrd
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Diagramme : Sous-VI « PM3255 »

|3036 : Moyenne tensions simples  3010: Moyenne courants de ligne 3060 : Puissance total  3206: Energie totale 32 bits poids faible

[Il faut faire -1 pour mise en corresponsdance adresse/registre |

3010H> > 32061 —>

|10 Modbus Esclave de la PM3253

Modbus Master in
[Fedbuer}

=] —
[Fedbaz ] i 5
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error in (no eréor)

[r-]
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Traitement des flottants 32 bits
(V. I, P, ... mais pas des E qui sont des
entiers 60 bits)

Courant Puissance

.

L

Tension

Lectures multiples
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