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1) Principe de fonctionnement




1) Principe de fonctionnement
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2) Descriptif du dispositif

Pyrométre
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2) Descriptif du dispositif

Connecteur Connecteur
RS-232 RS-232

Connecteur Connecteur
B RS-232
Carte
FireWire

Moteur pas a pas

Alim. Moteur

Direction
Enable

Step clock

Commande
Moteur

Connecteur Connecteur
USB USB

Potentiomeétre de position

Porte cristal
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a) Générateur micro-ondes
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b) Pyromeétre
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c) Caméra (2588 x 1958) - Capteur Sony ICX282 — 3 fps — 12b

Frame Rate
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Attribute Name
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d) Piston Court Circuit motorisé

: =
Acquisition de Données USB M
(Measurement Computing) e
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e) Grandeurs physiques
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f)

Frame Rate
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Attribute Name

) CameraAttributes:Brightness:Value

Attribute Value Set
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3) Le code ...

End Of Program
Start / Stop
Chgt Laser State
Chgt Mode Pyro
Chgt Emissivité
Chgt Rapport Emissivités

Structure événementielle 7 Open_data_file

14 évenements > Chgt Puiss. Incidente Open_profil_file
Chgt Limite Puiss. Réfléchie Init_Profil
Choix Régulation Pos / Temp Init AD DA

Validation Régulation
Palier / Rampe e
Choix du paramétre Caméra Open_Camera
Valeur du parametre Init_var
Sauvegarde données Measure

On fimeout

Temp_regul
Ramp_end

Machine a etats >  Ramp_new
17 actions Temp_SP

s s . Pos_regul
(Enumérations) PCC_depl

Graph
Save_Data

End_Of_Program




3) Le code ...

Tl

o[ [0] Timeout ]

+ Open_data_file =

|1| "Open_data_file", Default 'H

refnum_datafile

]

data filename

=]

[9[False 't
+ Open_profil_file =

State

M True 't

io End_Of_Program 'r
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3) Le code ...
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4+ End_Of_Program
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a) Generateur micro-ondes

VISA resource name
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a) Générateur micro-ondes

M/ 4 Générateur
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b) Pyrometre il

Y54 resource name
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b) Pyrometre

|mesures puissances| -
Deéfaut mo
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[Allume / éteint laser pyro]
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c) Caméra

~

-1 NI-IMAQdx
> S | " ®
= a = 4= e |
Snap Configure Grab Grab Sequence Low-Level
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Open Property Node Close FPGA
= 2
Enumerate Enumerate Enumerate
Cameras Attributes Video Modes
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Ethernet ... Camera Address Frames per ...




c) Caméra

|Ir1it camera et image|

IMAQ Create Mew Image
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d) Piston fond de cavité

421 ULx for NI LabVIEW

LLx LILx LILx
=
Create Chan... Read Write
LLx LILx LILx
3 ~ NLDAQIX
Wait Timing Trigger
ULx LILx |_|L:-:
Start Stop Clear
LLx =
=
st

I= Task Done Task Mode




d) Pisll.on fond de CaVilI.é [Init entrées analogiques|

Ch_Pes_PCC

[Init sorties numériques]| L DevD/Ail1 = m @
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Digital Output ¥ errgr digital output
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P [DBLE
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Sample Clock =
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i
Enable PCC
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e) Visualisation graphique




4) Et maintenant ?

Masquer certaines zones de I'lHM en fonction des choix
- GUI Interlocks ©
- Onglets

Boucles parallelles




5) Questions / réponses

A vos commentaires !




