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Les types d’actionneur (commande)

m Moteur
m axe de translation
m Alimentation électrique

m Pompe

Pompe micro fluidique




Température
Débit
Pression

Turbulence d’écoulement de I'air

Sonde platine

Capteur de pression

Fil chaud



Le conditionnement

Les coffrets d’instrumentation
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| Pompe micro fluidique




m Commande et Monitoring
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Les types de controle
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Circuit boiling (vol parabolique)

Régulation de la température du circuit (hard)

Contréleur thermoélectrique (RS232)

Régulation du débit du circuit (hard)

Variateur de pompe Hitashi

Acquisition des données

Chassis SCXI National Instruments + cartes

Commande temp. boiling Monltormg des données

= Commande
= Consigne de température

= Monitoring
=  Mesure de température (indicateur)
= Mesure de pression (graphique)
= Mesure de débit (indicateur)
= Mesure d’accélération (indicateur)
= Alarme (voyant)



Les types de controle

m Commande et Monitoring
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Les types de controle

m Régulation

&
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- Module multifonction NI —
Exploitation des données Essai de largage
= Commande de la pression de la cuve = Boucle de régulation de 10 Hz
= Régulation de la pression a la sortie de la cuve =  Module multifonction NI (contréle a partir du PC)

=  Maintient du débit constant
=  Mesure du débit, Mesure de Pression




m Régulation

signal de commande
0

Turbu
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Dispositif grille turbulence

= Ecoulement d’air dans une veine de soufflerie
=  Commande de la vitesse de rotation des palettes _
= Régulation du taux de turbulence de I'air Chassis cRIO et modules NI
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m Poursuite
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Consigne profil Jonswap

= Contrdle temps réel (matériel)
= Fréquence de boucle >1 KHz
= Robustesse dans le temps
= Chassis cRIO NI (controle déporté vers un calculateur)




Les types de synchronisation (matériel)

m Trigger (démarrage synchronisé)

Actionnement du vérin

= Quverture et fermeture de la trappe synchronisé
Prise d'image caméra
Visualisation des données » Acquisition des données




Les types de synchronisation (matériel)

m Trigger (cadencement) vers caméra ou laser

-  Manip Cosmo (clichés caméra)
m Synchronisation matériel avec les données expérimentaux

- acquisition des données par le chassis cDAQ NI
- Cadencement prise d'image assuré par le chassis cDAQ NI
- Horloge matériel

Dispositif Cosmo (vol parabolique)
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Les types de synchronisation (Iogicieiu)

m Trigger (acquisition, génération et prise d’images)

Cellule LHP

Chassis DAQ et modules NI et Alimentation de puissance

Dispositif LHP m  Synchronisation logiciel

- Commande Alimentation de puissance
- Acquisition mesure thermocouple

- Contrdle du shutter des caméras

- Retard






Synthese des moyens : matériel

Chassis d’acquisition temps réel cRIO (carte FPGA): 3
Chassis d’acquisition cDaQ: 12

Carte d’acquisition: 2

Module Série C pour chassis d’acquisition : 29
Boitier multifonction : 21

Programmation LabView

| DAQ 9178 . .
cRIO 9039 cDAQ PCl 6343 + bornier 22 voies BNC



Synthese des méthodes :
controle et synchronisation

m Controle m Synchronisation
-  Commande manuel - Déclenchement externe et démarrage acquisition
- Régulation statique, - Génération de pulse (cadencement) et démarrage
Poursuite d’acquisition
— Monitoring - Double déclenchement externe avec retard,

démarrage d’acquisition et génération de tension







Le module multifonction
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Le module multifonction
USB 6211

Counter/Timer Signal Default Terminal Number (Name) W@-
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Autres modules adaptables
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USB 6211 USB 6343 Chéassis DAQ 9174
500 kEch/s - 16 Al/48 DI/4CTR  Module 9205/9213/9264/9402

250 KEch/s - 16 Al/16 Tl/4 CTR




Programmation: arborescence projet

D MODDAQS3.Ivproj - Explorateur de projet
Fichier Edition Affichage Projet Exécution Outils Fenétre Aide

DS x B0 X6k @R

1l

EIe’ments Fichiers

= Bl Projet : MODDAQ3.Ivproj
= B Poste de travail
56 IHM
.l MODDAQ3.vi
-l DAQ.tm
: . moddaq3.ico
s
! =G/ DAQ
- g, DAQwi
-l DAQ_FGV.vi
- ), DaqOK_FGV.vi
- . ReadDag.vi
- ), StartDaq.vi
-, StopDaq.vi
- i) DataDAQ_FGV.ctl
- |k DataDAQ.ctl
- gl ConnectDaq.vi
- @) test synchrowvi
- 5 DagName_FGV.vi

= [ Supports Vis

i@ SousVis
s G FGV
5.6 Configuration Files
. = [} Data Configuration File.lviib
- i Read Ul Constants.vi
. ml Read Configuration Data.vi
i !‘ Write Configuration Settings File.vi
o [J Gestion de Queues
i [ Gestion Notifiers
¥ @ Logging
L § | Devices Init.ini
Support Profiles
Controls
Globals
Dépendances
Spécifications de construction
i 8 Installeur MODDAQ3
.~ ™ MODDAQ3
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Programmation: structure QMH

Loop Communication

Event Handling

Loop
Blue arrows are messages (queues).
Red arrows are streams (queues).
Green arrows are messages (events).
Data Display Ul Message
Loop Loop 8 !icdl|
Acquisition Loop Logging
-l->l LOOP 4Pl

Same message handling APl used across the entire application.
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Programmation: structure Q

[Co ex empie 34 promt 4 614 comtrud & partir du modele e Fromt Gebennmne de estages dant uoe fle d sttents |

Loop Communication
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Event Handling

Loop
Demamer

Blue arrows are messages (queues).
Red arrows are streams (queues).
Green arrows are messages (events).

Data Display Ul Message :

Loop Loop 4l
— —— — . — S —— =
floocke de - de 1L
Condtcns des messages "
4 Ineis 't]
Cenfig re= Inttialize - Obterur bes pararmetres de configuration, evvoyw wn menage dintulvaben o MU, pus

Acquisition Loop : : Logging
détuser les parametres aux sutres boudies de messages ) Loop bl

Same message handling API used across the entire application.
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Sbére ce qu sratte cette boucle-ci.

U notificeteur contient les données
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qui sont enregutrees dans un fichier
Comene un notificateur et un
MECIntsme de Communication qui
e che peridre dws denndes, 4 peut

etre utise pour Feffichage. mas pas
pour lenregutrement.




Quelques fonctions

L

Démarrage
Front numeérique

Programmation du Trigger

DAQ

[> Read Dag ~]—

i“ Calibration 'I

FGV du DAQ

Identify

Open Task

Read Daq

Write Daq Waveform
Write Daq Tab
Synchro Pulse
Cadencement

 Calibration "

Close Task

|



L'application MODDAQ

m Fenétre Main
- Connection des instruments
- Nom et chemin d’enregistrement

- Parameétres d’acquisition et génération de signaux (fréquence échantillonnage, Nombre
de voies)

- Marche / Arrét du DAQ

- Sauvegarde, chronomeétre, arrét automatique

- Arrét d'urgence

- Contrdle manuel, Régulation statique ou dynamique (poursuite)

m Fenétre DAQ
- Monitoring, génération de signaux périodique, démarrage synchronisé
- Spectre de fréquence




DEMONSTRATION
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Exemple de manipulation: Etude de striction

Capture d’image et acquisition de données
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