La formation machine a états

LE RESEAL DES
ELECTROMNICIENS

LabVIEW

LabVIEW : Machines a états

~ g AdE - HAT
= nok
e elolf DEBUTANT
0 2 : DATE OBIECTIFS
‘ ¢ Jeudi 20 octobre 2022 - Savoir implémenter une machine & états standard dans LabWIEW.
< : 9h-17h max - Comprendre le principe de la conception par machine & états.
Merci pour votre intérét ! - Savoir sappuyer sur des schémas [schémas libres, diagrammes états-
Cette formation sera renouvelée en transitions, organigrammes de programmation) pour definir, ameéliorer et
2023 pour répondre  votre besoin. decrire une machine 3 stats.
Les candidatures sont en cours - Identifier les forces du modéle, ses faiblesses, ses risques.
. .
d arbltrage. - ldentifier les équivalents, les transformations conservatives, les faux-amis.
PROGRAMME
PREREQUIS
I Programmeurs LabVIEW réguliers ou Chagque PC sera connect2 en USE a une carte Arduino UNO, ce qui offre la
,{: occasionnels possibilité de simuler une surveillance de débit, un asservissement, un
s ey -
- B limiteur de vitesse de vehicule...
g.?‘”“@ Aucun prérequis concernant Arduine
I Les stagiaires pourront donc réaliser des développements et des travaux
50 ¥ pratiques en situations réelles.
LIEWL
Les aspects théorigues ou méthodologiques seront abordés en fonction des
LPSC, 53 rue des martyrs, Grenoble questions ou des observations des stagiaires.
Chague stagiaire peut apporter son code sur clef USE pour discuter de la
INTERVENANTS mise en ceuvre de machine 3 états existantes ou envisagées. Les sujets
Christophe HOFFMANM, IPHC Strasbourg individuels seront abordés en fonction du temps disponible.
Olivier ZIMMERMANM, LP5SC Grencble
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3 états
4 transitions
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Eléments visibles
Changer en commande
Changer en indicateur
Changer en tableau

constante énumération

En faire une

Description et info-bulle...

Palette Numérique

Créer

Remplacer

Opérations sur les données
Avancé

v v w ww

Représentation
Format d'affichage...

Ajouter un €lément aprés
Ajouter un Elément avant

m

Editer les éléments...

Désactiver I'élément

Propriétés

Eléments visibles
Changer en commande
Changer en indicateur
Changer en tableau
Rechercher

m

J Mise a jour automatique de la déf. de type

Ouvrir la déf. de type

Déconnecter de la déf. de type
Hiérarchie du VI
Explorer...

[ péf. detype Commande..  — O

ier

Edition Affichage Projet Exécution

\ﬁ | Déf. de type -

a9

Palette Mumérique

Créer

Remplacer

Description et info-bulle...

A

9

Enum états

Eléments visilﬁ!\ »

Changer en indicateur

Changer en tableau

Opérations sur les données

Avancé

Format d'affichage...

Désactiver |'élément

Propriétés
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Format d'affichage...

Sélectionner un élément »
Ajouter un €lément aprés
Ajouter un élément avant

Désactiver I'élément

Propriétés

Description et info-bulle... \z
Remplacer »
Opérations sur les données  p
Avancé »
Représentation »

E Propriétés de I'énum: Enum états

Apparence  Typede données  Format d'affichage Editer les éléments [
Eléments Valeurs ~ Insérer
open communication 0
fifo déplacernent vide ? 1 Supprimer
bouton stop 7 2 5
attente ordre utilisateur 3 e e
lecture fifo déplacement -1 Bareams s
attente réponse robot 5
close communication 6 v | | Désactiver I'élément

D Autoriser les valeurs non définies & I'exécution

oK Annuler Aide

*

3

N

[* open communication v

< open communication

close communication

fifo déplacement vide 7
bouton stop ¥

lecture fifo déplacement
attente réponse robot

attente ordre utilisateur




T “fifo déplacement vide ?*

[ open communication |

structure condition

T
Eléments visibles

Aide

Exemples

Description et info-bulle...
Point d'arrét

Palette Structures

+ Redimensionnement automatique
Exclure du nettoyage du diagramme
Remplacer par une séquence empilée
Supprimer la structure Condition

Ajouter une condition aprés
Ajouter une condition avant
Dupliquer cette condition
Supprimer cette condition

Ajouter une condition pour toutes les valeurs

Supprimer les conditions vides

Afficher |a condition "open communication”, Par défaut
Transformer cette condition en "open communication”, Par défaut
Désigner cette condition comme défaut

Supprimer et recabler

Propriétés

open communication 7|

registre a décalage

[** open communication |

boucle while

|<| “fifo déplacement vide 7"

|<| "fifo déplacement vide "

"open communication”, Par défaut
J "fifo déplacement vide "

"bouton stop "

"attente ordre utilisateur”

"lecture fifo déplacement”
"attente réponse robot”

"close communication”
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1. constante énumération
2. structure condition
3. boucle while

4. registre a décalage
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BP1
[ VERT 2 [ VERT 1 [ ROUGE_1 [ ROUGE_2

@ ON BP1 @ OFF BP1 @ OFF BP1 @ OFF

——/ N/ ——/ N/
BP_ST(N ﬁ_smp
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BP_STOP
BP_STOP -

13 décembre 23 - 8°™me journée AlpesVIEW christophe.hoffmann@iphc.cnrs.fr



BP1 BP1 BP1
BP2 BP2
/\ A/\
BP2
BP2
BP1

13 décembre 23 - 8°™me journée AlpesVIEW christophe.hoffmann@iphc.cnrs.fr



> 55 mbar
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Agglomeération

contact mis

limiteur a 50km/h

si 50km/h ET si 80km/h ET
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