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Origami

Plier: Oru - Ori
Papier: Kami = gami
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Oriaru

Plier : Oru = Ori
Aluminium : Aruminiumu = aru
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1) Le pliage de ['aluminium

1) Manip a SIMap Bati MTSC4s  Controleur ICE

Force Top synchro

Controéleur DIC

Liaisons USB
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF

PI M23520G (20mm - 120N) \

Liaisons USB

~

Burster 9206 + capteur 500N
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF

l l 1 1
i : u u Observations aux Rayons X :
K % % % _ %

Mise en place Mise en Retour au

charge décharge 1¢"pliage  2¢mepliage  3¢mepliage

échantillon contact dépl.init.
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF
profil pliage
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF

profil pliage
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF
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1) Le pliage de ['aluminium

2) Adaptation pour 'ESRF
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profil pliage
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?) Lasolution Labview

1) IHM

V11.27/05/2026 @) len attente de connexion... |
Stage name POS A IntiaRef New Ref
| 1] |0 | 0 |
In Range?
@ Goto New ref]
Initial Position Current Postion
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?) Lasolution Labview

1) IHM

Depl/ Angle  Distance entre rouleaux SRR FOR profil pliage
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1) IHM

XY Graph

Z.

by
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1) IHM

Port com Ok 1dentification
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?) Lasolution Labview

2) Fonctionnement global

Goto new ref

Raz Force
9 hout St ; o tiell Nouvel essai
outons rucC Ul’/@ /evenemen el e M|se§1riwacoentact
Face-avant 9 evénements D& &
écharge
Stop
Fin essal
On timeout Fin programme
J Init Var
Init PortCom
Connect Vénn
Init Pos
. < Affiche Var
Machine E états > S
11 actions Visu Var
Stop Vénn
Retour Pos Ini
Attente Pos Ini
Fin Prog

Oriaru versus Origami - Journée AlpesVIEW 2026 - SIMaP - 15juin 2026




?) Lasolution Labview

3) Structure événementielle

= Jo][1] "Goto new ref": Value Change v
Source
| Type
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Goto new ref Mew Ref
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Evénements

Goto new ref
Raz Force
Nouvel essai
Mise en contact
Pliage
Décharge
Stop
Fin essai
Fin programme



?) Lasolution Labview

3) Structure événementielle

i [0 Timeout ~b]

Attente de notification
d’'un événement
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?) Lasolution Labview

4) Machine a etats

= T[] Timeout <}
Type
s Ce oo Time
Définition de type
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2) La solution Labview

5) Liaisons USB

Vérin
Capteur deforce *
N Carte de controle

conditionneur
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?) Lasolution Labview

5) Liaisons USB

Utilisation de fonctions (vi) définies dans des librairies (.lIb)

bp9206 Openinterface.vil |?r§eel:-f 1|
EF9z0E *
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bp3206 GetValue.vi P
EF9z0E - bt
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EF920e
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?) Lasolution Labview

LoadPort
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" error out
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function return value

I
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