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Les points forts du démonstrateur

e Capteurs innovants

détecteurs de mouvement
détecteurs d'ouverture
Rétines intelligentes
accelérometres

L] lllll
i

R X << N

|
mu_uulll-.l_mﬂ-

* Réseaux de capteurs — protocole RF
tres faible consommation

* Une philosophie delibérément non invasive fﬂi
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Conception
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Conception

Un langage permettant de programmer le comportement du noeud central

<Ewent:>

<Conditionx

<Booleantop Operator="Yes":>

<Flag ZJensorName="Remote control 0" Flagilame="BP1l" ValusCriteria="0"/:

</ Booleandps>
</Conditions>
<hction Name="WakeUp IR" Mode="Alarme" Type="Command" Farsw="IR 0:1:2100000000"/:>
<hotion Name="WakeUp D0" Mode="Alarme" Type="Command" Parsmw="0pening Sensor 0:1:2100000000"/>
<hction Name="WakeUp IR" Mode="Confort" Type="Command" FParsee="IR 0:;1;:;2100000000"/ >
<hction Name="WakeUp DO" Mode="Confort" Type="Command" FParsw="0pening Sensor 0:;1:2100000000" />
<hction Name="WakeUp IR" Mode="MAD" Type='"Command" Faraw="IR 0:1:2100000000"/>
<chotion Name="WakeUp DO" Mode="MAD" Type="Command" FParsmw="Opening Sensor 0;1;2100000000" />

</ Event:>

*Optimisation du systeme d'exploitation

~ nLite a été utilisé pour alléger Windows au maximum

SetPrioritwClazs
A

GetCurrentProcess

I'appel a la librairie « kernel32.dll » dans le programme a
permis de passer LabVIEW en priorité « temps reel »

|High priority = Ox80 |
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Développement
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Développement
Le laptop
4] ]
T |
« Temps de développement important
pour I'éditeur de plan e i
will

« Sauvegarde des plans au format XML
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Développement

Le noeud central

« Reéutilisation de toutes les classes developpées pour la gestion du plan et des
capteurs

Boucle Applicative

e

HousePlan

Command

meaf: Param, [

W=emen Modem > > sl
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Bilan sur l'utilisation de LabVIEW OOP

Beaucoup d'avantages :

~ Architecture tres intuitive, facile a programmer
~ Code plus lisible & comprehensible

~ Heéritage et polymorphisme simplifient beaucoup la programmation

f["shiow retina local origin”

RETIHA
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Quelques inconvenients

for transverse Ambient Intelligence applications

« Flatten to XML » pas compatible avec les classes

~ Neécessaire au dialogue entre le noeud central et le laptop
~ Enregistrement du plan dans un fichier, puis transfert de son contenu

~ Probleme corrigé dans LabVIEW 8.6

Impossibilite de manipuler les objets par référence

~ Probléme sur les classes associatives.
~ Problématique du type de la classe porte
~ Obligation de mettre une porte dans chacune des piéeces.

~ Goop wizzard 3
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Perspectives

Utilisation de Labview Embedded pour embarquer le programme du
goeud central sur une cible beaucoup plus compacte telle que la
umstix
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